6.3 Linearni a nelinearni kalibrace

Pro nelinearni kalibra¢ni tlohy se s vyhodou pouziva usekové (spline) regrese (viz kap. 9). Jsou pfitom vypocteny
také odhady kritické Grovné y,, limita detekce y, a limita stanoveni y;, zvand t€z limita kvantifikace y, . Pro zadany
soubor M opakovani signalu {yj( 1, j=1, ..., M, je vy¢&islena primérna hodnota y € | pro kterou jsou pak stanoveny
bodové odhady X a odpovidajici 95 % konfidencni intervaly.
Postup vypoctu:
1. Zadani experimentalnich dat.
2. Opakované zadavani poctu M a hodnot yj( J=1, .., M.
3. Po zadani experimentalnich dat:
a) Jsou vypocéteny prameéry, rozptyly, soucty ¢tvercu a kovariance;
b) Je urcen odhad smérnice a useku spolu s odpovidajicimi rozptyly. Je vycislen i Pearsoniv korela¢ni
koeficient a tabulka vysledkd, obsahujici predikce ¥, spolu s absolutnimi a relativnimi odchylkami;
¢) Je vypoctena kriticka Grovei (x., y,), limita detekce (x,, y,) a limita kvanti-fikace ¢ili limita stanoventi (x,
» Vo)
d) Je mq())iné kreslit i graf kalibra¢ni pfimky spolu s experimentalnimi body.
e) Pro zadané hodnoty signalu {yj( L, j=1, ..., M, jsou ureny jak bodové, tak i intervalové odhady pro x".
Zadavani hodnot signalt 1ze opakovat.



